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MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

CERTIFICACION EN

UNIDAD DE COMPETENCIA DEL PRIMER O DE FORMACION

1. Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatronicos y robéticos mediante
herramientas administrativas, técnicas de diagnéstico y prediccion de fallas, asi
como procedimientos de mantenimiento especializado para reducir el tiempo paro,
incrementar la disponibilidad del equipo y contribuir a la rentabilidad de la
organizacion.

1.1 Mantener equipos mecatrénicos y robéticos con base en un plan de

imiento y medi: técnicas y pi imi de mantenimiento
establecidos bajo el marco normativo y de seguridad para disminuir el tempo de
paro del equipo e incrementar su vida Gtil.

1.2 Formular estrategias de prevencion de fallas en maquinaria y equipos
mecatrénicos y robéticos mediante técnicas de andlisis de causa y efecto de falla,
monitoreo de parametros de funcionamiento para proponer correcciones e
incrementar la disponibilidad del equipo.
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INGENIERIA ROBOTICA

2. Desarrollar soluciones de autc de procesos productivos y servicios
mediante la incorporacion sinérgica de elementos mecanicos, eléctricos,

electrénicos, control y sistemas robéticos para mejorar la productividad y calidad
del proceso y producto.

2.1 Planear automatizacion de procesos mediante el diagndstico de las

necesidades de automatizacion para estructurar la propuesta de ejecucion del
proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccion o servicios con base en un proyecto de

al lap itacion e 6n de

icos, roboticos y de automatizacion e interfaces para
su optimizacion y contribuir a la seguridad, calidad y productividad de la
organizacion.
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3. Disefiar sistemas mecatrénicos y robéticos con base en los requerimientos del
proceso y la deteccién de areas de oportunidad mediante metodologias,
herramientas de disefio, simulacién y manufactura para brindar soluciones
tecnolégicas innovadoras a las necesidades de los procesos productivos y
servicios.

3.1 Formular disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos con base en los
imi del proceso, i de disefio y simulacion para atender una
problemética o area de oportunidad de procesos industriales y servicios.

3.2 Evaluar factibilidad técnica de disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos
mediante prototipos y pruebas considerando la normatividad aplicable para su
aprobacion y desarrollo.
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