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Objetivo

Formar profesionistas en Ingenieria capaces de
gestionar el mantenimiento, desarrollar soluciones
de automatizacién y disefiar sistemas robéticos que
impacten en el desarrollo cientifico y tecnolégico
para brindar soluciones innovadoras que coadyuven
a mejorar la productividad y calidad del proceso

o producto.

Laboratorios y talleres

® Robdtica

® Automatizacion

@ Disefio asistido por computadora

® Electronica

® Simulacién

® Metrologia

® Manufactura integrada por computadora

Perfil de ingreso

El aspirantes de ingenieria robdtica, debera
cumplir con las siguientes caracteristicas:

@ Conocimientos en matematicas (célculo).
® Bachillerato terminado (fisico-matematicas o
afin)

Perfil de egreso

El ingeniero en Robdtica es un profesionista que
respondera a las necesidades del sector productivo,
capaz de evaluar, disefiar, implementar, dar soporte
e incrementar la eficacia de sistemas automatizados
y/o robotizados; fortaleciendo la independencia.



N DE ESTUDIOS

1er. Cuatrimestre

«Inglés |

« Algebra lineal

« Desarrollo humano y valores
« Expresion oral y escrita

« Funciones matematicas

« Metrologia

« Quimica basica

4to. Cuatrimestre

«Inglés IV

« Controladores légicos programables

« Estancia |

« Estructura y propiedades de los
materiales

« Etica profesional

« Programacion de periféricos

« Sistemas electrénicos de interfaz

2do. Cuatrimestre

«Inglés i

« Célculo diferencial

- Dibujo para ingenieria

« Electricidad y magnetismo

« Inteligencia emocional y manejo de
conflictos

« Mantenimiento y seguridad industrial

5to. Cuatrimestre

«Inglés V

« Fisica para ingenieria

« Habilidades gerenciales

« Mateméticas para ingenieria |

« Procesos de manufactura

« Sistemas digitales

« Sistemas neumaticos e hidraulicos

3er. Cuatrimestre

«Inglés lil

« Administracion de mantenimiento

« Célculo integral

« Circuitos eléctricos y electronicos

« Habilidades cognitivas y creatividad
- Mecanica de cuerpo rigido

« Probabilidad y estadistica

6to. Cuatrimestre

« Inglés VI

« Automatizacién industrial

« Cinematica de mecanismos

« Control de motores eléctricos

- Liderazgo de equipos de alto desempefio
- Matematicas para ingenieria |l

« Resistencia de materiales

Salida lateral: Profesional asociado en automatizacion y control

7mo. Cuatrimestre

- Cinemética de robots

- Disefio y seleccion de elementos
mecanicos

- Estancia Il

» Modelado y simulacién de sistemas

« Programacion de robots industriales

« Programacion de sistemas embebidos

10mo. Cuatrimestre
- Estadia

8vo. Cuatrimestre

« Inglés VIlI
« Adquisicion y procesamiento
digital de sefiales
« Dindmica de robots
« Disefio de sistemas mecatrénicos
- Ingenieria asistida por computadora
« Ingenieria de control
« Sistemas de vision artificial

9no. Cuatrimestre

« Inglés IX

« Control avanzado

- Control de robots

« Expresion oral y escrita Il

« Integracién de sistemas mecatrénicos y
robéticos

- Sistemas avanzados de manufactura

« Termodindmica

480 horas
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UNIVERSIDAD POLITECNICA

DE GUANAJUATO

INFRAESTRUCTURA

* Auditorio

« Cafeteria

* Biblioteca

*Salas de Lectura

* Laboratorios Equipados

* Centro de Cémputo

* Centro de Idiomas

* Internet Inaldmbrico

+ Gimnasio con Spin Bike

» Canchas de Futbol, Voleibol y
Bdasquetbol

= Futbol Americano

* Pista para Correr

www.upgto.edu.mx

SERVICIOS

« Capacitacion y Certificacion

« Profesores Altamente Calificados
« Consultorio Médico

« Tutorias

* Bolsa de Trabajo

* Educacion Continua

« Eventos Culturales

« Talleres Artisticos

» Departamento Psicopedagégico

« Visitas Industriales

Universidad Politécnica de Guanajuato
Auv. Universidad Sur No. 1001 comunidad “Juan Alonso”
Cortazar, Gto. C.P. 38483 Teléfono: (461) 44 14 300




